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Ingenigr med speciale i robotsystemer

Som robotingenigr hos Universal Robots vil jeg kunne
designe, udvikle, teste og implementere
robotsystemer til brug i industrien. Jeg vil traekke pa
min erfaring inden for software, arkitektur og
simulering helt frem til, at robotten skal samles. Jeg
trives med den agile proces og forventer at komme til
at arbejde taet sammen med fagfolk i industrien om at
skabe en robot, der vil optimere produktionen i
relevante virksomheder.

Erhvervserfaring

2018 - 2020 Studentermedhjeselper, Oticon, Odense

e Design af bade processer og arkitektur

e Python

« ROS

e Dynamisk simulering af robotfaerdigheder
* Agile metoder

e Test af robot, identificering af ungjagtigheder og optimering
e Implementering af robot og opleaering af fagfolk i brug af robot

Resultat: Robotten blev implementeret og praesterer med en hgjere hastighed og

en stgrre ngjagtighed end forventet.

2017 - 2018 Studentermedhjalper, Syddansk Universitet, Odense

e Tutor for studerende i fysik og elektronik
e Kommunikation
 Koordinering

2015 -2017 Servicemedarbejder, Bilkas Bistro, Odense

e -Kundeservice
e -Salg
e -Koordinering
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Uddannelse

2018- 2020 Civilingenio¢r (kandidat) - Robotteknologi (industrirobotter), SDU

e Sensor- og maleteknologi
¢« Embedded Software Design
e Sikkerhed i computersystemer

Kandidatafhandling

Problem: Optimering af opstillingstid og robusthed ved automatisk samling med
robotter.

Metoder: Feerdighedsstruktur, simulering af feerdigheder

Resultat: optimerede opstillingstid med op til 20%

2015-2018 Civilingeniogr (bachelor) - Robotteknologi, SDU
e Algoritme- og datastrukturer

e Kommercielle robotter

e Kunstige og biologiske kognitive systemer

Bacheloropgave
Titel: “Implementation of control to “StarKick”, an automated foosball table”.

Metoder: ROS, cooperating nodes, simulering
Resultat: Det lykkedes os ikke at automatisere bordet 100%

2014-2014 Veaernepligtig, Aalborg Kaserne

e Teamwork
e Tydelig kommunikation
o At treeffe den rigtige beslutning under pres

C++ w
cmake * Dansk
ROS * % Engelsk *

Version control Tysk
Python

Java *

MATLAB * %

Assembly * %

Lidt om mig

| min fritid spiller jeg kort og braetspil med mine venner og min familie. Selvom jeg
er vild med teknologi, giver et analogt braetspil mig en helt anden oplevelse.

Jeg foretraekker de mere strategiske spil, som kraever, at man overvejer forskellige
udfald og teenker fremad for at kunne vinde.

Nar jeg skal slappe af, holder jeg af at std pd ski og er pad det seneste blevet vild
med hiking, som er mere tilgaengelig i Danmark end sorte pister.
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